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SShhaafftt  vveerrssiioonn,,  TTyyppee  33661100

Rotary Measuring Technology 
Incremental shaft encoder

WWiiddee  tteemmppeerraattuurree  rraannggee
((--3300  ......  ++9900  °°CC))

LLooww  ppoowweerr  ccoonnssuummppttiioonn  ddeessppiittee
hhiigghh  ssccaannnniinngg  rraattee

AAlltteerruunnggss--  uunndd  TTeemmppeerraattuurree  ccoommppeennssaattiioonn

IIPP  6655

RRoobbuusstt  ccaabbllee  oouuttlleett  

HHiigghh  fflleexxiibbllee  ccaabbllee
((ffoorr  ccaabbllee  cchhaaiinnss  aatt  00  °°CC  ......  7700  °°CC))

SShhoorrtt  cciirrccuuiitt  pprrooooff

••  HHiigghh  ppeerrffoorrmmaannccee  --  eeccoonnoommiicc  aanndd  ccoommppaacctt
••  HHoouussiinngg  iiss  rreessiissttaanntt  aaggaaiinnsstt  eennvviirroonnmmeennttaall  iinnfflluueenncceess  dduuee  ttoo  cchhrroommiiuumm  ppllaatteedd  ssuurrffaaccee..
••  UUnniivveerrssaall  uussee  iinn  mmaacchhiinnee  bbuuiillddiinngg,,  aauuttoommoottiivvee  iinndduussttrryy,,  hhaannddlliinngg  tteecchhnnoollooggyy  aanndd  LLiifftt

iinndduussttrryy..

MMeecchhaanniiccaall  cchhaarraacctteerriissttiiccss::

EElleeccttrriiccaall  cchhaarraacctteerriissttiiccss::

PPuullssee  rraatteess  aavvaaiillaabbllee  aatt  sshhoorrtt  nnoottiiccee::
25, 200, 500, 1000, 1024, 1500, 
2000, 2048, 3600

Other pulse rates available on request

Speed: max. 12000 min-1

Rotors moment of inertia: ca. 0,2 x 10-6 kgm2

Starting torque: < 0,05 Nm
Radial load capacity of the shaft: 40 N
Axial load capacity of the shaft: 20 N
Weight: ca. 0,08 kg
Protection acc. to EN 60 529: IP 65, housing side
Working temperature: –30° C ... +85 °C
Operating temperature: –30 °C ... +90 °C
Materials: Shaft: stainless steel; 

Housing: Alu
Cablel:  PVC

Shock resistance acc. to DIN-IEC 68-2-27: 1000 m/s2, 6 ms
Vibration resistance acc. to DIN-IEC 68-2-6: 100 m/s2, 55 ... 2000 Hz

Output circuit: Push-pull Push-pull
Supply voltage: 55  ......  1188  VV  DDCC 88  ......  3300  VV  DDCC
Power consumption (no load) < 40 mA < 40 mA 
with inverted signal:
Permissible load/channel: max. ±50 mA max. ±50 mA
Pulse frequency: max. 200 kHz max. 200 kHz
Signal level high: mmiinn..  UUBB --  22,,55  VV mmiinn..  UUBB --  33  VV
Signal level low: mmaaxx..  00,,55  VV mmaaxx..  22,,55  VV
Rise time tr max. 1 µs max. 1 µs
Fall time tf max. 1 µs max. 1 µs
Short circuit proof outputs1): yes1) yes1)

Reverse connection protection at UB: yes yes
Conforms to CE requirements acc. to EN 50082-2, EN 50081-2 and EN 55011 Class B

1)When supply voltage correctly applied

NNeeww  ffoorr  22000044//22000055



wwwwww..kkuueebblleerr..ccoomm 5

SShhaafftt  vveerrssiioonn,,  TTyypp  33661100

Rotary Measuring Technology 
Incremental shaft encoder
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DDiimmeennssiioonn::

M3, 5 deep1

Signal: 0 V +UB A A B B 0 0 Shield
Colour WH BN GN YE GY PK BU RD

IInnssuullaattee  uunnuusseedd  oouuttppuuttss  bbeeffoorree  iinniittiiaall  ssttaarrttuupp..

Synchronous flange

Clampimg flange

OOrrddeerr  ccooddee 88..33661100..XXXXXXXX..XXXXXXXX

Type series

Flange
2 = Synchronous flange
3 = Clamping flange

Shaft
1 = ø 4 mm 
2 = ø 5 mm 
3 = ø 6 mm  x 12,5 mm
5 = ø 1/4” x 12,5 mm

Pulse rate
(e.g. 500 pulses => 0500)

Type of connection
1 = cable axial (2 m PVC cabel)
2 = cable radial (2 m PVC cabel)

Output and voltage supply
2= Push-pull with inverted singals

5 ... 18 V DC Power supply 
3 = Push-pull without inverted signals

8 ... 30 V DC Power supply
4 = Push-pull with inverted singals

8 ... 30 V DC Power supply 

Order code D L shaft with
face

1 ø 4 10 no
2  ø 5 10 no
3  ø 6 12,5 yes
5  ø 1/4” 12,5 yes

Terminal assignment:

NNeeww  ffoorr  22000044//22000055
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HHoollllooww  sshhaafftt  vveerrssiioonn,,  TTyyppee  33662200

Rotary Measuring Technology 
Incremental hollow shaft encoder

WWiiddee  tteemmppeerraattuurree  rraannggee
((--3300  ......  ++9900  °°CC))

HHoollllooww  sshhaafftt  uupp  ttoo  88  mmmm

LLooww  ppoowweerr  ccoonnssuummppttiioonn  ddeessppiittee
hhiigghh  ssccaannnniinngg  rraattee

BBrrooaadd  iinnppuutt  vvoollttaaggee  rraannggee
((55  ......  1188  VV  oorr  88  ......  3300  VV))

IIPP  6655

TTeemmppeerraattuurree  ccoommppeennssaattiioonn

RRoobbuusstt  ccaabbllee  oouuttlleett

HHiigghh  fflleexxiibbllee  ccaabbllee
((ffoorr  ccaabbllee  cchhaaiinnss  aatt  00  °°CC  ......  7700  °°CC))

rreevveerrssee  ccoonnnneeccttiioonn  pprrootteecctteedd  aanndd  sshhoorrtt  cciirrccuuiitt  pprrooooff

••  HHiigghh  ppeerrffoorrmmaannccee  --  eeccoonnoommiicc  aanndd  ccoommppaacctt
••  HHoollllooww  sshhaafftt  ffoorr  rraappiidd  aanndd  ccoosstt  eeffffeeccttiivvee  iinnssttaallllaattiioonn::  ddiirreecctt    mmoouunnttiinngg  oonn  tthhee  ddrriivvee  sshhaafftt

wwiitthhoouutt  ccoouupplliinnggss  --  ssaavveess  uupp  ttoo  3300%%  iinnssttaallllaattiioonn  ccoossttss  aanndd  uupp  
ttoo  6600%%  iinnssttaallllaattiioonn  ttiimmee  aanndd  rroooomm..

••  UUnniivveerrssaall  uussee  iinn  mmaacchhiinnee  bbuuiillddiinngg,,  aauuttoommoottiivvee  iinndduussttrryy,,  hhaannddlliinngg  tteecchhnnoollooggyy  aanndd  LLiifftt
iinndduussttrryy  aass  wweellll  aass  ffoorr  ddrriivveess..

MMeecchhaanniiccaall  cchhaarraacctteerriissttiiccss:: PPuullssee  rraatteess  aavvaaiillaabbllee  aatt  sshhoorrtt  nnoottiiccee::
25, 200, 500, 1000, 1024, 1500, 
2000, 2048, 3600

Other pulse rates on request

Speed:* max. 12000 min-1

Rotor moment of inertia: ca. 0,2 x 10-6 kgm2

Starting torque: < 0,05Nm
Weight: ca. 0,08 kg
Protection acc. to EN 60 529: IP 65 housing side
Operating temperature: –40° C ... +85 °C
Working temperature: –30 °C bis +90 °C
Material Shaft: brass; 

Housing: MS
Cable: PVC

Shock resistance acc. to DIN-IEC 68-2-27: 1000 m/s2, 6 ms
Vibration resistance acc. to IEC 68-2-6:  500 m/s2, 10...2000 Hz

EElleeccttrriiccaall  cchhaarraacctteerriissttiiccss::
Output circuit: Push-pull Push-pull
Supply voltage: 55  ......  1188  VV  DDCC 88  ......  3300  VV  DDCC
Power consumption (no load) < 40 mA < 40 mA 
with inverted signal:
Permissible load/channel: max. ±50 mA max. ±50 mA
Pulse frequency: max. 200 kHz max. 200 kHz
Signal level high: mmiinn..  UUBB --  22,,55  VV mmiinn..  UUBB --  33  VV
Signal level low: mmaaxx..  00,,55  VV mmaaxx..  22,,55  VV
Rise time tr max. 1 µs max. 1 µs
Fall time tf max. 1 µs max. 1 µs
Short circuit proof outputs1): yes1) yes1)

Reverse connection protection at UB: yes yes
Conforms to CE requirements acc. to EN 50082-2, EN 50081-2 and EN 55011 Class B

1)When supply voltage correctly applied

NNeeww  ffoorr  22000044//22000055
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HHoollllooww  sshhaafftt  vveerrssiioonn,,  TTyypp  33662200

Rotary Measuring Technology 
Incremental hollow shaft encoder

Terminal assignment:
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DDiimmeennssiioonnss

Slot for torque stop,
reccommendation: Pin DIN 7  3 x 12

1

Signal: 0 V +UB A A B B 0 0 Shield
Colour: WH BN GN YE GY PK BU RD

IInnssuullaattee  uunnuusseedd  oouuttppuuttss  bbeeffoorree  iinniittiiaall  ssttaarrttuupp..

Flang with torque stop 
short (1)

Flange with torque stop
long (2)

Flang with stator coupling (5)

NNeeww  ffoorr  22000044//22000055
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HHoollllooww  sshhaafftt  vveerrssiioonn,,  TTyypp  33662200

Rotary Measuring Technology 
Incremental hollow shaft encoder

OOrrddeerr  ccooddee 88..33662200..XXXXXXXX..XXXXXXXX

Type series

Flange
1 = Hollow shaft with 

short torque stop
2 = Hollow shaft with 

long  torque stop
5 = Hollow shaft with 

stator coupling

Hollow shaft
2 = ø 6 mm 
3 = ø 6,35 mm
4 = ø 8 mm 

Pulse rate
(z.B. 500 pulses => 0500)

Type of connection
E = Cabel radial (2 m PVC cabel)

Output circuit and voltage display
2 = Push-pull with inverted signal

Power supply 5 ... 18 V DC
3 = Push-pull without inverted signals

8 ... 30 V DC Power supply
4 = Push-pull with inverted signal

Power supply 8 ... 30 V DC

MMoouunnttiinngg  aaddvviiccee::
1) Do not connect encoder and drive rigidly

to one another at shafts and flanges!

2) To mount a hollow shaft encoder, we 
recommend to use a torque stop pin that
fits into the torque stop slot or a stator
coupling.

3) When mounting the encoder ensure that
Lmin. is larger than the axial play of the
drive.

MMoouunnttiinngg  aaddvviiccee

Pin to DIN 7 3 x 121

NNeeww  ffoorr  22000044//22000055




